Aalto-yliopisto
Perustieteiden korkeakoulu
Matematiikan ja systeemianalyysin laitos
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2. kotitehtava
Dynaamisen jarjestelmén toimintaa kuvaa malli

y(t) +y(t) = ult)

Ratkaise jirjestelmén ohjattu vaste kdyttden Laplace-muunnosta, kun u(t) = sin(t) ja
y(0) =0.

Huom: néyta myos laskusi vélivaiheet, ei pelkéstdan Mathematican/Wolfram Alphan tms.
antamaa tulosta.



