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7. kotitehtava
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Superpositioperiaatteen mukaan lineaariselle systeemille y = F'(u) patee
F(oauy + Pus) = aF(uy) + SF(usg).

Todenna tdmé jatkuva-aikaiselle lineaariselle systeemille & = Az + Bu,y = Cz, z(0) =
0. Kéayta hyviksi yleistéd jatkuva-aikaisen lineaarisen systeemin ratkaisua
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Teoriassa impulssivasteen tuottamiseksi tdytyy systeemin syotteend olla Diracin del-
tafunktio, joka voidaan (l16yhésti) méaritelld seuraavasti:
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Tallaista signaalia ei tietenkdédn todellisuudessa voida tuottaa. Osoita, ettd Diracin
deltafunktiota approksimoiva signaali
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jossa a on jokin pieni positiivinen aika, toteuttaa deltafunktiolle méaaritellyn ehdon
/ us(t)dt = 1.

Osoita lisiksi jatkuva-aikaisen systeemin impulssivastetta h(t) kiyttéen, ettd systee-
min vaste syotteelld us(t) on likimaarin h(t).



