Aalto-yliopisto
Perustieteiden korkeakoulu
Matematiikan ja systeemianalyysin laitos

MS-E2129 Systeemien identifiointi

8. kotitehtéavé
Laskuharjoituksissa on osoitettu, ettd kun lineaariselle stabiilille systeemille annetaan
syote u(t) = asin(wt), on systeemin vaste y(t) = bsin(wt + ¢), jossa b = a|G(iw)] ja

¢ = arg[G(iw)], jossa G(iw) on systeemin taajuusvaste.

Osoita nyt sama asia todeksi kdyttamaélla hyviksi tietoa, ettd systeemin siirtofunktiota
voidaan approksimoida impulssivasteen h(t) avulla luennolla esitetylld tavalla:

Guls) = /0 Ch(r)eTdr

Léhde liikkeelle systeemin ulostulosta, joka voidaan kirjoittaa impulssivasteen avulla muo-
dossa:

Laskuja voi liséiksi helpottaa kaava sin(wt) = - (e™f — e~!),



